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PatentansprGche: 

I. Mil einem eigenen Elekiro motor ausgestutteter, 
Uber Gewinn oder VeHust entscheidende Symbole 
tragender Umlaufkdrper fOr einen Gewinn in 
Aussicht stellende MQnzspielgerlte mit einer kon- 
zentrisch zum Motorstator angeordneten elektro- 
magnetischen Bremse und einem den Umlaufkdrper 
tragenden Motorlaufer, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Elektromotor (12, 18) als mit «> 
seinem mit permanentmagnetischen Polen (16, 17) 
ausgestatteter Rotor (12) den Stator (18) umgreifen- 
der Gleichstrommotor ausgebildet ist daO die 
Bremse durch Ausschaltung des Statormagnetfeldes 
in die Bremsstellung schaltbar ist daB der Rotor (12) i » 
auf seiner auBeren Umfangsflache eine zu ihr im 
Abstand liegende, parallele SchOrze (38) tragi die 
mehrere, einzelnen Symbolen zugeordnete Markie- 
rungen (45), beispielsweise Durch brechungen oder 
Ausnehmungen, aufweist, daB mehrere die Markie- -'<> 
rungen (45) der SchOrze (38) des umlaufenden 
Rotors (12) abtastende, entsprechend der durch die 
Zahl der Symbole gegebenen Teilung des vom Rotor 
(12) getragenen Umlaufkdrpers (11) feststehend auf 
einer den Rotor (12) aufnehmenden Grundplatte (19) -» 
angeordnete Vorrichtungen (39) vorgesehen sind, 
wobei die Zahl und die Anordnung der Durchbre- 
chungen (45) und der Abtastvorrichtungen (39) 
derart bemessen ist daB die Abtastvorrichtungen 
(39) fur jedes Symbol bei seinem Passieren der 10 
Gewinns teilung wahrend jedes Umlaufes des Rotors 
(12) eine gegentlber den anderen Symbolen unter- 
schiedliche Information erzeugen, und daB eine die 
beim Stillstand des Rotors (12) erzeugte Information 
fQr die Gewinnermittlung auswertende Steuervor- »» 
richtung vorgesehen ist 

2. Umlaufkdrper nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuervorrichtung ein Mi- 
kroprozessor ist. 

3. Umlaufkdrper nach Anspruch 1 oder 2, dadurch w 
gekennzeichnet, daB der Stator (18) einen aus zwei 
tassenformigen, rait ihren am Umfang angeordneten 

ais Pole dienenden flngern (20, 21) ineinandergrei- 
fenden Kdrpern(22, 23)geblldeten KiVig aufweist, in 
dem die ein taktweise umgepoites Statorfeld r » 
erzeugende Spule (36, 37) angeordnet ist 

4. Umlaufkdrper nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die konzentrisch in dem KaTig 
(22, 23) liegende Spule (36, 37) einteili^ ausgebildet 
und ein den Gleichstrom taktweise umpolendes ™ 
Schaltorgan vorgesehen ist. 

5. Umlaufkdrper nach Anspruch I oder 2, dadurch 
gekennzeichnet daB die in dem KSfig (22, 23) 
angeordnete Spule aus zwei gegensinnig gewickel- 
ten, konzentrisch untereinander angeordneten Spu- r * 
lenteilen (36, 37) besteht und ein den einen Pol des 
Gleichstromes in taktweisem Wechsel mit den 
Spulenteilen verbindendes Schaltorgan vorgesehen 

ist 

6. Umlaufkdrper nach Anspruch 1 oder 2, dadurch M 
gekennzeichnet, daB im Kafig zwei parallel zur 
KSfigachse gerichtete in diametraler GegenQberiage 
angeordnete gegensinnig gewickelte Spulenteile (36, 
37) vorgesehen und ein den einen Pol des 
Gleichstromes in taktweisem Wechsel mit den M 
Spulenteilen verbindendes Schaltorgan vorgesehen 
sind. 

7. Umlaufkdrper nach einem der AnsprOche 1 bis 



6, dadurch gekennzeichnet. daB die Bremse aus einer 
vorzugsweisc kreisfdrmigen, zwischen dem Umlauf- 
kdrper (11) und dem Stator (18) langsverschieblich 
auf der Rotorwelle (14) aufgenommenen, den Stator 
(18) Qbergreifenden, in geldster Bremsstellung sich 
auf einer Schulter (30) einer den Stator (18) 
tragenden, als Fuhrungsbuchse fQr die Rotorwelle 
(14) ausgebildeten. auf der Grundplatte (19) befestig- 
ten Nabe (29) absttitzenden Platte (46) aus 
magnetisch leitendem Material besteht die auf ihrer 
der Unterseite des Umlaufkdrpers (11) zugewandten 
Oberf&che zwei diametral gegeniiberliegende vor- 
springende Rastnasen (55, 55') besitzt und unter 
Wirkung einer sie in Richtung auf die Unterseite des 
Umlaufkdrpers (11) beaufschlagenden Federkraft 
steht, und daB der Umlaufkdrper (11) mit paarweise 
diametral gegenQberliegenden, in ihrer Zahl der 
Anzahl der auf dem Umlaufkdrper (11) angeordne- 
ten Symbole entsprechenden, radial gerichteten 
Rastschlitzen (56) versehen ist. 

8. Umlaufkdrper nach Anspruch 6 und 7, dadurch 
gekennzeichnet daB die Rastnasen (55, 55') je aus 
einem auf der OberflSche der Platte (46) aufliegen- 
den sich verjUngenden Zentrierkegel (55) bestehen, 
an den sich ein mittiger, zylindrischer, als Anschlag 
fQr die Rastschlitze (56) dienender Fortsatz (55') 
anschlieBt 

9. Umlaufkdrper nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet daB zwischen der Bremsplatte (46) 
und dem Statorkafig (22, 23) eine schmale, wShrend 
der Umlaufzeit des Rotors mit Gleichstrom speisba- 
re, einen magnetischen KurzschluB mit der Brems- 
platte bildende Spule angeordnet ist 

10. Umlaufkdrper nach den Anspr0chen7 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet, daB an der Unterseite der 
Bremsplatte (46) zwei diametral gegenflberliegende. 
parallel zur Achse des Rotors (12) gerichtete, 
auBerhalb der Spule (36, 37) liegende Fflhrungsboh- 
rungen (52) des Kafigs (22, 23) vorhanden sind, und 
die den Stator (18) tragende Grundplatte (19) 
durchdringende Bolzen (47, 48) befestigt sind. und 
daB der von der Bremsplatte (46) abgewandte Teil 
der Bolzen (47, 48) als im Durchmesser verjungter 
Schaft (49) ausgebildet ist, auf dem eine mit ihren 
Enden sich am Kafigboden und an dem durch den 
Schaft gebildeten Bund (54) der Bolzen (47, 48) 
abstOtzende Druckfeder (51) angeordnet ist 

11. Umlaufkdrper nach den AnsprOchen 7 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet. daB die Rastnasen (55, 55') 
in einer solchen Lage auf der Bremsplatte (46) 
angeordnet sind, daB bei in Ruhelage befindlichem 
Umlaufkdrper (11) je ein Polfinger (20 oder 21) des 
Stators (18) zwischen zwei entgegengesetzte Polari- 
t§ten aufweisenden Polen (16, 17) des Rotors (12) 
gehalten ist. 

12. Umlaufkdrper nach den AnsprOchen 1 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet daB die Abtastvorrichtun- 
gen (39) als Lichtschranken arbeiten und je aus 
einem auf der Grundplatte (19) befestigten, mit 
einem senkrechten, mittigen, zwei die SchOrze (38) 
beiderseitig Qbergreifende Finger (43, 44) bildenden 
Schlitz (40) versehenen Kdrper aus durchsichtigem 
Material bestehen, daB am Boden der Abtastvorrich- 
tung (39) in dem einen Rnger (43) eine Leuchtdiode 
(41) und in dem anderen Finger (44) ein Fototransi- 
stor (42) angeordnet sind, und daB die im Bereich der 
Durchbrechungen (45) oder Ausnehmungen der 
SchOrze (38) liegenden Enden der Finger (43, 44) an 
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den AuBenseitcn untcr 45° stehendc. cin Prisma 
bildende AbsehrOgungcn uufweiscn. 

13. Umlaufkorper nach den AnsprQchcn I bis 6. 
dadurch gekennzeichnet, daB bei Slilfsetzung des 
Umlaufkdrpers (II) nach Abschalten des Statorfel- 
des durch das seine Umpolung durchfQhrende 
Schallorgan zum Zwecke der VerkQrzung der 
Auslaufzeit des Umlaufkdrpers ein entgegengeseut 
gerichtetes Statorfeld cinschaltbar ist, das vor dem 
Zurruhekommen des Umlaufkdrpers (II) abschalt- 
bar ist, wobei die Pole (16, 17) des Rotors (12) 
gegenQber den Polflngern (20, 21) des Stators (18) in 
einc mittige Steilung zwischen je zwei benachbarten 
Statorpolfingern (20, 21) magnelisch einrasten, und 
wobei die Zahl der Rotorpole(16, 17) derAnzahl der 
Raststellungen entspricht 

14. Umlaufkorper nach Anspruch 12, dadurch 
gekennzeichnet, daQ dem Stator ein Htlfselcktro- 
magnet mit einem oder mehreren, auf die Magnet- 
pole des Rotors einwirkenden Polfingern zugeord- 
net ist. der bzw. die zu den Polfingern des Stators in 
Umfangsrichtung derart versetzt ist bzw. sind, daQ 
der Rotor nach seiner Stillsetzung durch ein 
gezieltes, kurzzeitiges Einschalten des Hilfselektro- 
magneten aus einer eventuellen labilen Zwischen- 
stellung zwischen den magnetischen Raststellungen 
in diese bewegbarist. 

15. Umlaufkorper nach den AnsprOchen 1 bis 14, 
dadurch gekennzeichnet, daQ die Umpolung der 
Spule bzw. Spulen (36, 37) durch die von den 
Lichtschranken (39) erzeugten Informalionen tiber 
eine geeignete Schaltvorrichtung gesteuert wird. 

16. Umlaufkorper nach Anspruch 15, dadurch 
gekennzeichnet, daQ der Spule bzw. den Spulen (36, 
37) bei jeder erzeugten Information und bei jeder 
anschlieBenden informationslosen Zwischenpause 
eine Umpolung erteilt wird. 

17. Umlaufkdrper nach Anspruch 15 und 16, 
dadurch gekennzeichnet, daQ die durch die Licht- 
schranken (39) erzeugten unterschiedlichen Infor- 
mationen einmal in an sich bekannter Weise der 
Steuervorrichtung und zum anderen einer zwischen 
Informationen und Zwischenpausen unterscheiden- 
den bistabiien Schaltvorrichtung (59) zufuhrbar sind, 
durch die abwechselnd zwei die Umpolungen der 
Spule bzw. Spulen (36, 37) durchfQhrende Schaltor- 
gane, beispielsweise Schalttransistoren (60). erreg- 
barsind. 



Die Erfindung bezieht sich auf einen mit einem 
eigenen Elektromotor ausgestatteten, Ober Gewinn 
oder Verlust entscheidende Symbole tragenden Um- 
laufkdrper far einen Gewinn in Aussicht stellende 
MGnzspielgerSte mit einer konzentrisch zum Motorsta- 
tor angeordneten elektromagnetischen Bremse und 
einem den Umlaufkdrper tragenden MotorlSufer. 

Bei den heutigen. mit einer elektronischen Steuervor- 
richtung, beispielsweise einem Mikroprozessor, ausge- 
statteten MOnzspielgeraten wird jeder Umlaufkdrper, 
von denen in der Regel drei vorgesehen sind, mit einem 
eigenen Elektromotor ausgestattet, urn den durch einen 
gemeinsamen Antrleb samtltcher Umlaufkdrper gege- 
benen baulichen Aufwand zu vermindern und die 
Betriebssicherheit zu erhdhen. Die fOr jeden Umlauf- 
kdrper erforderliche Bremsvorrtchtung wird in den 



Umlaufkdrper inkorporiert, urn das Einbauvolumen 
gcring zu halten. Es ist ein derartiger Umlaufkdrper 
bekannt (DE-OS 1162 116), der als Antrieb einen 
VYechselstrommotor besitzt, dessen Rotor den Umlauf- 
i kdrper tragi. Der Rotor besitzt zwei, konzentrisch 
ineinanderliegende Spulen, nimlich eine auQere Wech- 
selstromspule und eine innere Gleichstromspule. Zum 
Zwecke der Abbremsung wird der Wechselstrom von 
der Wechselstromspule Ober einen Gleichrichter auf die 
iu Gleichstromspule geschaltet. Abgesehen von dem durch 
die beiden Spulen bedingten Volumen des Umlaufkdr- 
pers ist dieser fOr die Verwendung bei einem durch 
einen Mikroprozessor gesteuerten MQnzspielgerat, 
wenn flberhaupt nur wenig geeignet, da der Taki des 
H Wechselstrommotors durch die VVechselstromfrequenz 
bestimmt wird, die durch einen Mikroprozessor nicht 
beeinfluObar ist. Der Mikroprozessor ermittelt durch 
den ihm zugeordneten Zufallsgenerator w§hrend der 
Laufzeit des Umlaufkdrpers das fOr Gewinn oder 
jo Verlust maDgebende Symbol fQr jeden Umlaufkdrper 
und errechnet aus der auf diese Weise ermittelten 
Symbolkombination den gegebenenfalls erzielten Ge- 
winn und steuert seine Auszahlung. Hierbei ist fUr eine 
einwandfreie Betriebsweise unbedingte Voraussetzung, 
it daB die jeweilige, von dem Zufallsgenerator ermittelte 
Gewinnkombination in dem am Gera*t vorhandenen 
Sichtfeld erscheint Dies ist jedoch bei Verwendung 
eines Wechselstrommotors nicht gewShrleistet, da der 
Mikroprozessor keinen EinfluB auf den Takt des Motors 
jo hat, so daB bei Abbremsung des Motors im Sichtfeld des 
Genltes eine Symbolkombination ersch einen kann, die 
nicht mit der vom Zufallsgenerator ermittelten, Qber 
Gewinn oder Verlust entscheidenden Symbolkombina- 
tion Qbereinstimmt 
i5 DemgegenQber liegt der Erfindung die Aufgabe 
zugrunde, den bekannten Umlaufkdrper so auszubilden, 
daQ er bei kostengunstigem, raumsparenden und 
weitgehend verschleiBfreien Aufbau einen einwandfrei- 
en Betrieb gewahrleistet, bei dem sichergestelit ist, daO 
40 bei einer im Sichtfeld des Gerfites erscheinenden 
Gewinnkombination mit absoluter Zuverlfissigkeit auch 
die Auszahlung des dieser zugeordneten Gewinnes 
durch die Steuervorrichtung, beispielsweise einen 
Mikroprozessor, erfolgt 
45 Diese Aufgabe wird erfindungsgemSQ dadurch geldst, 
daB der Elektromotor als mit seinem mit permanent- 
magnetischen Polen ausgestatteten Rotor den Stator 
umgreifender Gletchstrommotor ausgebildet ist, daO die 
Bremse durch Ausschaltung des Statormagnetfekles in 
so die Bremsstellung schahbar ist, daB der Rotor auf seiner 
iufieren UmfangsflSche eine zu ihr im Abstand liegende, 
parallele SchQrze trflgt, die mehrere, einzelnen Symbo- 
len zugeordnete Markierungen, beispielsweise Durch- 
brechungen oder Ausnehmungen, aufweist, daB mehre- 
55 re die Markierungen der SchOrze des umlaufenden 
Rotors abtastende, entsprechend der durch die Zahl der 
Symbole gegebenen Teilung des vom Rotor getragenen 
Umlaufkdrpers feststehend auf einer den Rotor 
aufnehmenden Grundplatte angeordnete Vorrichtun- 
w gen vorgesehen sind, wobei die Zahl und die Anordnung 
der Durchbrechungen und der Abtastvorrichtungen 
derart bemessen ist daB die Abtastvorrichtungen fQr 
jedes Symbol bei seinem Passieren der Gewinnstellung 
wahrend jedes Umlaufes des Rotors eine gegenQber den 
65 anderen Symbolen unterschiedliche Information erzeu- 
gen. und daB eine die Information aufnehmende, die 
beim Stillstand des Rotors erzeugte Information fOr die 
Gewinnermittlung auswertende Steuervorrichtung vor- 
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gesehen ist. 

Wcitcrc Ausgestaltungen crgeben sich aus den 
UnteransprQchen. 

Bei dem von einer von auBen aufgegebenen Frequenz 
unabhangigen Gleichstrommotor als Antrieb des •/ 
Umlaufkdrpers besteht die Mdglichkeit, die Kommutie- 
rung, d h. den Takt des Motors, von dem Umlaufkdrper 
abhSngig zu machen und seine Taktfolge durch den 
Umlaufkdrper zu steuern. Dies geschieht durch die dem 
Rotor des Gleichstrommotors zugeordneten feststehen- lo 
den Abtastelemente, die in dem Rotor angeordnete 
Durchbrechungen oder Ausnehmungen bei Drehung 
des Rotors abtasten und for jedes auf dem Umlaufkor- 
per angeordnete Symbol eine unterschiedliche Informa- 
tion erzeugen. wobei die Informationen Qber eine n 
geeignete Schaltungsanordnung den Takt des Motors in 
absolutem Gleichlauf mit dem Umlaufkdrper steuern. 
Gleichzeitig werden diese Informationen dem Mikro- 
prozessor zugefuhrt, so daB diescr zu jedem Zeitpunkt 
wShrend des Laufes des Umlaufkdrpers beim Passieren 20 
der Symbole durch die Gewinnstellung die jedem 
Symbol zugeordnete Information erhalt und auf diese 
Weise durch Vergleich mit dem in ihn eingegebenen 
Gewinnprogramm feststellen kann, ob das bei der in 
Abhangigkeit von dem Zufallsgenerator erfolgenden 2% 
Stillsetzung eines Umlaufkdrpers in der Gewinnstellung 
sichtbar erscheinende Symbol mit dem entsprechenden 
Symbol einer in den Mikroprozessor einprogrammier- 
ien Gewinnkombination ubereinstimmt, so daB dann. 
wenn die sichtbaren Symbole aller stillgesetzten w 
Umlaufkdrper eine Gewinnkombination zeigen, stets 
die Auszahlung des der sichtbaren Gewinnkombination 
entsprechenden Gewinnes durch den Mikroprozessor 
gewahrleistel ist. 

Die Anordnung und die Anzahl der Lichtschranken r> 
und der Durchbrechungen des Rotors sind selbstver- 
standlich abhangig von der Zahl der auf dem 
Umlaufkdrper vorjgesehenen Symbole. Bei einem mit 
zehn Symb'olen ausgestatteten Umlaufkdrper genilgen 
vier Lichtschranken und funf Durchbrechungen des 40 
Rotors, urn for jedes Symbol eine unterschiedliche 
Information zu erhalten. Dies geschieht beispielsweise 
auf folgende Weise. Beim Durchlauf des Symbols 1 gibt 
die Lichtschranke 1 eine Information, bei dem Symbol 2 
die Lichtschranke 2, bei dem Symbol 3 die Lichtschran- 45 
ke 3, bei dem Symbol 4 die Lichtschranken 1 und 4, bei 
dem Symbol, 5 die Lichtschranken 1 und 2. bei dem' 
Symbol 6 die Lichtschranken 1, 2, 3. bei dem Symbol 7 
die Lichtschranken 1 bis 4, bei dem Symbol 8 die 
Lichtschranken 2, 3, 4, bei dem Symbol 9 die % 
Lichtschranken 3 und 4 und bei dem Symbol 10 die 
Lichtschranke 4. Auf diese Weise werden wahrend des 
Umlaufes des Umlaufkdrpers sowohl der der Steuerung 
des Motortaktes dienenden Schaltanordnung, als auch 
dem Mikroprozessor fortiaufend diese voneinander S3 
verschiedenen Information eingegeben, so daB der 
Mikroprozessor jederzeit feststellt, welches Symbol die 
Gewinnstellung passiert, und wenn das vom Zufalls- 
generator ermittelte Symbol mit dem die Gewinnstel- 
lung passierenden Symbol ubereinstimmt, erfolgt die 
Ausschaltung des Gleichstrommotors, wobei das vom 
Zufallsgenerator ermittelte Symbol auf dem Umlaufkdr- 
per ebenfalls in der sichtbaren Gewinnstellung er- 
scheint. Fflr die Kommutierung des Gleichstrommotors, 
d h. die taklweisc Umpolung seiner Wicklung, werden 
einmal die durch die Lichtschranken gegebenen 
Informationen und zum anderen die zwischen je zwei 
Informationen bestehenden Ruhepausen ausgenutzt 
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derart, daB in der Schaltungsanordnung lediglich 
zwischen Informationen und informationsloscn Pauscn 
unterschieden wird, wobei jede Information unabhSngig 
von ihrer Beschaffenheit und jede Ruhepause eine 
Umpolung des Motors bewirkt Dies kann auf einfache 
Weise durch abwechselnd angesteuerte Schalttransisto- 
ren geschehen. 

Die durch Abtastung des Rotors erzietten unter- 
schiedlichen Informationen kdnnen auch auf andere 
Weise als durch Lichtschranken bewirkt werden. 
beispielsweise auf induktive Weise, auf kapaztive Weise. 

Als Bremse kann cine entsprechend dem kennzeich- 
nenden Teil des Anspruches 6 angeordnete Scheibe aus 
magnetisch leitendem Material dienen, die wahrend des 
Umlaufes durch den Stator des Motors auBer Eingriff 
mit dem Umlaufkdrper gehalten ist. wobei ein den 
Anzug der Bremsscheibe vergleichmaBigender Kurz- 
schlu Bring vorgesehen sein kann. Es kann aber auch auf 
die Bremsscheibe verzichtet werden unter Ausnutzung 
der Tatsache, daB nach Abschaltung des Statorfeldes die 
Permanentmagneten des Rotors magnetisch zwischen 
je zwei benachbarten Polfingern des Stators einrasten. 
Hierbei muD natQrlich die Zahl der Rastslcllungen der 
Zahl der auf dem Umlaufkdrper vorhandenen Symbole 
entsprechen. Hierbei ist es vorteilhaft, nach Abschaltung 
des Statorfeldes zur VerkOrzung der Auslaufzeit des 
Umlaufkdrpers ein entgegengesetzt gerichtetes Stator- 
feld zu erzeugen, das vor dem Zurruhekommen des 
Umlaufkdrpers abgeschallet wird. Hierdurch wird 
erreicht, daB der Umlaufkdrper in einer zufailigen, 
durch den Zufallsgenerator bestimmten Stellung stillge- 
setztwird 

Die Zeichnungen zeigen eine beispielsweise AusfUh- 
rungsform der Erfindung, und es bedeutet 

Fig. 1 Darstellung des Aufbaues des Umlaufkdrpers 
mit seinem Antrieb und seinen Abtastvorrichtungen; 

Fig. 2 perspektivische Darstellung des Umiaufkdr- 
pers mit dem an ihm angeordneten Rotor gemfiB Fig. t 
von unten gesehen; 
Fig.3 Darstellung gemSB F i g. 2 in Aufsicht; 
Fig. 4 perspektivisches Darstellung des Molorsta- 
tors; 

Fig. 5 Darstellung der der Kommutierung des 
Motors dienenden Schaltvorrichtung. 

Die Fig. 1 zeigt den Aufbau 10 mit dem Umlaufkdr- 
per 11 mit seiner zylindrischen Umfangsfiache 13. Im 
lnneren des Umlaufkdrpers 11 ist der zylindrische, 
koaxial zur Umfangsfiache 13 liegende Rotor 12 
befestigt, der drehbar auf einer mittigen, auf einer 
feststehenden Grundplatte 19 befestigten Welle 14 
aufgenommen ist. An der Innenseite 15 des Rotors 12 
sind Permanentmagnete 16, 17 wechselnder Polaritat 
befestigt, wie F i g. 2 zeigt. 

Der Stator 18 besteht, wie Fig. 1 und 4 zeigen, aus 
zwei tassenartigen Kdrpern 22, 23, die den Statorklfig 
bilden. Die Kdrper22 # 23 besitzen je einen ringrdrmigen 
Boden 24, 25, an dessen Umfang senkrecht abgebogene 
Polfinger 20, 21 angeordnet sind Die Polfinger 20, 21 
greifen unter Ausbildung gleicher AbstSnde ineinander. 
60 Der Stator 18 ist koaxial in dem Rotor 12 angeordnet. 
Die beiden Kdrper 22, 23 bestehen aus magnetisch 
leitendem Material und sind auf der Bodenplatte 19 
befestigt mittels einer die Rotorwelle 14 in ihrem 
unteren Bereich umgreifenden Nabe 29. 
65 Die Nabe 29 tr§gt auf ihrem zylindrischen Umfang 
den Spulenhalter 26. der einen oberen Ringflansch 27 
und einen Ringflansch 28 besitzt. zwischen denen ein 
mittlerer Ringflansch 35 vorgesehen ist. Zwischen den 
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Ringflanschen 27 und 35 ist die Spule 37 und zwischen 
den Ringflanschen 35 und 28 ist die Spule 36 angeordnet. 
Die beiden Spulen 37, 36 sind gegensinnig zueinander 
gewickelt und werden zur Bet§tigung des Sta tors 12 und 
damit das UmlaufkOrpers 11 taktweise an die Gleich- 
spannung gelegt wie sp3ter dargestellt wird 

Der Rotor 12 besitzt eine mittig im Umlaufkdrper 11 
befestigte HQlse 33, die den oberen Bereich der 
Rotorwelle 14 unter teilweisem Eingriff in eine in der 
Nabe 29 vorgesehene zylindrische Ausnehmung um- 
greift. Der Umlaufkdrper 11 ist auf der Rotorwelle 14 
mitt els einer Scheibe34 festgelegt 

Der Rotor 12 tragt auf seine luOeren Umfangsflache 
eine im Abstand parallel zu ihm liegende, abwSrts 
gerichtete SchOrze 36. die mit vier Durchbrechungen 45 
ausgestattet ist Auf der Bodenplatte 19 sind vier als 
Lichtschranken ausgebildete Abtastvorrichtungen 39 
befestigt, die einen Schlitz 40 bilden, in den die SchOrze 
36 mit ihren Durchbrechungen 45 eingreift Die 
Abtastvorrichtung 39 bildet zwei durch den Schlitz 40 
voneinander getrennte Finger 43, 44 und im Boden des 
Fingers 43 ist eine Leuchtdiode 41, und im Boden des 
Fingers 44 ist ein Fototransistor angeordnet Die 
AuDenseiten der Finger 43, 44 sind mit im Bereich der 
Ausnehmung 45 liegenden Abschragungen unter 45° 
ausgestattet, so da3 der Fototransistor 42 des Fingers 41 
Uber die Abschrigungen der Finger 43, 44 einen Impuls 
durch die Leuchtdiode 41 erhait, wenn sich die 
Abtastvorrichtung 39 in Deckung mit der Ausnehmung 
45 befindet. Auf der Umfangsfliche 13 des UmlaufkOr- 
pers 11 sind zehn unterschiedliche Symbole in 
glcichmaDigen Abstanden angeordnet, und es sind zur 
Abtastung dieser zehn Symbole vier Abtastvorrichtun- 
gen 39 und ebenfalls vier Durchbrechungen 45 
vorgesehen, die derart angeordnet sind, daD bei einem 
Umlauf des UmlaufkOrpers 11 durch die Abtastvorrich- 
tung 39 und die Durchbrechungen 45 den Fototransisto- 
ren 42 zehn Informationen erteilt werden. die 
voneinander verschieden sind, so daO jedem Umlaufkdr- 
per eine bestimmte Information zugeordnet ist. Diese 
Informationen werden wan rend der Drehung des 
Umlaufkorpers 11 durch die Fototransistoren 42 in 
einen nicht dargestellten an sich bekannten Mikropro- 
zessor gegeben, wo sie zur Gewinnermittlung und zur 
Auszahlung des Gewinnes ausgewertet werden. 

Zwischen der Unterseite des Umlaufkorpers 11 und 
der Oberseite des Stators 16 ist eine Bremsplatte 46 
angeordnet die an ihrer Unterseite zwei diametral 
gegenflberliegende Bolzen 47, 46 tragt, die in auOerhalb 
der Spule 36, 37 liegenden FQhrungsbohrungen 52, die 
den Kiifig des Stators bildenden Korper 22, 23 und die 
Grundplatte 19 durchdringen. Die Bolzen 47, 46 bilden 
in ihrem unteren Bereich je einen Schaf 1 49 verringerten 
Durchmessers. Auf dem Schaf 1 49 ist eine Druckfeder51 
aufgenommen, die sich mit ihrem einen Ende an dem 
unteren Boden des Statorkafigs und mit ihrem anderen 
Ende an einem durch den Schaf 1 49 gebildeten Bund 54 
abstQtzt Im unteren Ende 31 der Nabe 29 ist ein aus 
Kupfer bestehender KurzschluBring 32 angeordnet Die 
Bolzen 47, 46 sind mit ihrem oberen Ende 50 mit der 
Bremsplatte 46 verbunden, so daB diese unter Wirkung 
der Druckfedern 51 hdhenverstellbar auf der HQlse 33 
aufgenommen ist Wenn die Spulen 36, 37 des Stators 



mit Gleichstrom gespecst werden, wird die Bremsplatte 
46 gegen die Wirkung der Druckfedern 51 von dem 
Stator 18 angezogen und legt sich hierbei auf eine 
Schulter 30 der Nabe 29 auf. Auf ihrer Oberseite trftgt 
5 die Bremsplatte zwei diametral angeordnete kegelfOr- 
mig sich verjOngende Rastnasen 55, die mit mittigen 
zylindrischen Fortsltzen 55' versehen sind. Der 
Umlaufkdrper 11 besitzt zwei diametral einander 
gegenOberliegende Rastschlitze 56 fOr die Rastnasen 55, 
io 55'. Wenn zum Zwecke der Stillsetzung des Umlaufkor- 
pers 11 die Spulen 36, 37 ausgeschahet werden, und 
damit das magnetische Feld des Stators aufgehoben 
wird, bewegt sich die Bremsplatte 46 unter Wirkung der 
Druckfedern 51 in den FQhrungsbohrungen 52 nach 
is oben und ihre Rastnasen 55, 55' rasten in zwei diametral 
gegenOberliegende Rastschlitze ein. Selbstverstfindlich 
ist jedem Symbol des Umlaufkorpers 11 ein Rastschlitz 
56 zugeordnet Beim Einrasten treten die Rastschlitze 56 
zunachst mit den als Anschlag dienenden zylindrischen 
20 FortsStzen 55' in Eingriff, und durch die Rastnasen 55 
erfolgt eine anschlieBende Zentrierung des UmlaufkOr- 
pers 11 zu den Rastnasen 55, wobei eines der Symbole 
des UmlaufkOrpers 11 in dem Sichtfeld des Gerfites 
erscheint. Beim emeuten Einschalten des Statorfeldes 
25 durch die Spulen 36, 37 wird die Bremsplatte 46 von dem 
Statorfeld nach unten in die in Fi g. 1 gezeigte SteUung 
angezogen, so daD der UmlaufkOrper 11 Qber den Rotor 
12 wieder in Drehung versetzt wird. In der Ruhestellung 
des UmlaufkOrpers 11 nehmen die Dauermagnetpole 
30 16, 17 des Rotors 12 eine solche Stellung gegenflber den 
Polfingem 20, 21 des Stators 16 ein, daB beim LOsen der 
Bremsplatte 46 von dem UmlaufkOrper 11 und beim 
gleichzeitigen Einschalten des Statormagnetfeldes ein 
Anlaufen des Rotors sichergesteilt ist und da die 
35 Durchbrechungen 45 der SchOrze 38 gegenOber den 
Lichtschranken vorbestimmte Stellungen haben, ist 
durch die nicht dargestellte Steuervorrichtung, bei- 
spielsweise durch den Mikroprozessor, die fQr ein 
Anlaufen des Rotors 12 in der gewQnschten Richtung 
^0 erforderliche Polung des Statormagnetfeldes sicherge- 
steilt. 

Die Fig. 5 zeigt ein Schaltorgan zur Umpolung der 
Spulen 36, 37, des Stators 18 in Abhangigkeit von den 
durch die Lichtschranken bei Drehung des UmlaufkOr- 

«5 pers 11 erzeugten Informationen. Die vier Fototransi- 
storen 42 der Abtastvorrichtungen 39 sind mit dem 
Buchstaben A bis Dbezeichnet. Die Fototransistoren 42 
geben ihre Informationen auf eine Triggerschaltung 57, 
und diese Informationen werden einmal Qber die 

so Leitungen 61 in die Steuervorrichtung, beispielsweise in 
den Mikroprozessor, und zum anderen auf ein 
NOR-Gatter 56 gegeben. Das Ausgangssignal des 
Gatters 58 wird Qber eine bistabile Schaltung 59 
wechselweise einem von zwei Schalttransistoren zuge- 

« fQhrt wodurch die Spulen 36, 37 des Stators 18 
wechselweise an Spannung gelegt werden im Gleichtakt 
mit der Drehung des UmlaufkOrpers 11. Da durch die 
Leitungen 61 die gleichen Informationen auf den 
Mikroprozessor gegeben werden, kann dieser die 

60 Spulen 36, 37 dann ausschalten, wenn das durch den 
Zufallsgenerator bestimmte Symbol auf dem Umlauf- 
kOrper in die sichtbare Gewinnstellung eintritt 
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Patemansprtiche: 

l.Miteinem eigenen Elektromotor ausgestatteter. 
Qber Gewinn oder Verlust entscheidende Symbole 
tragender Umlaufkdrper f0r einen Gewinn in • 
Aussicht stellende MunzspielgerStc mi( einer kon- 
zentrisch zum Motorstator angeordneten elektro- 
magnetischen Bremse und einem den Umlaufkdrper 
tragenden MotorlSufer, dadurch gekenn- 
z e i c h n e t . daO der Elektromotor (12, 18) als mit w 
seinem mit permanentmagnetischen Polen (16, 17) 
ausgestatteter Rotor (12) den Stator (18) umgreifen- 
der Gleichstrommotor ausgebildet 1st, daB die 
Bremse durch Ausschaltung des Statormagnetfeides 
indie Bremsstellung schaitbar 1st daB der Rotor(12) i*» 
auf seiner auBeren Umfangsfiache eine zu ihr im 
Abstand Iiegende, parallele SchQrze (38) tragi, die 
mehrere, einzelnen Symbolen zugeordnete Markie- 
rungen (45). beispielsweise Durchbrechungen oder 
Ausnehmungen, aufweist, daB mehrere die Markie- jo 
rungen (45) der SchQrze (38) des umlaufenden 
Rotors (12) abtastende. entsprechend der durch die 
Zahl der Symbole gegebenen Teilung des vom Rotor 
(12) getragenen Umlaufkdrpers (11) feststehend auf 
einer den Rotor (12) aufnehmenden Grundplatte (19) 
angeordnete Vorrichtungen (39) vorgesehen sind. 
wobei die Zahl und die Anordnung der Durchbre- 
chungen (45) und der Abtastvorrichtungen (39) 
derart bemessen ist daB die Abtastvorrichtungen 
(39) Fflr jedes Symbol bei seinem Passieren der w 
Gewinnstellung wShrend jedes Umlaufes des Rotors 
(12) eine gegenQber den anderen Symbolen unter- 
schiedliche Information erzeugen, und daB eine die 
beim Stillstand des Rotors (12) erzeugte Information 
fur die Gewinnermittlung auswertende Steuervor- ■*» 
richtung vorgesehen ist 

Z Umlaufkdrper nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet daB die Steuervorrichtung ein Mi- 
kroprozessor ist 

3. Umlaufkdrper nach Anspruch I oder 2, dadurch v0 
gekennzeichnet, daB der Stator (18) einen aus zwei 
tassenformigen, rait ihren am Umfang angeordneten 
als Pole dienenden Fingern (20, 21) ineinandergrei- 
fcnden K6rpern(22.23)gebifdeten Kafig aufweist in 
dem die ein taktweise umgepoltes Statorfeld ■« 
erzeugende Spule (36,37) angeordnet ist. 

4. Umlaufkdrper nach Anspruch 1 oder 2. dadurch 
gekennzeichnet. daB die konzentrisch in dem Kafig 
(22, 23) Iiegende Spule (36, 37) einteilig ausgebildet 
und ein den Gleichstrom taktweise umpolendes ™ 
Schaltorgan vorgesehen ist 

5. Umlaufkdrper nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die in dem Kafig (22, 23) 
angeordnete Spule aus zwei gegensinnig gewtckel- 
ten, konzentrisch untereinander angeordneten Spu- w 
lenteilen (36, 37) besteht und ein den einen Pol des 
Gleichstromes in taktweisem Wechsel mit den 
Spulenteilen verbindendes Schaltorgan vorgesehen 

ist 

6. Umlaufkarper nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 60 
gekennzeichnet daB im Kafig zwei parallel zur 
KSfigachse gerichtete in diamelraler GegenQberlage 
angeordnete gegensinnig gewickelte Spulenteile (36, 
37) vorgesehen und ein den einen Pol des 
Gleichstromes in taktweisem Wechsel mit den * r » 
Spulenteilen verbindendes Schaltorgan vorgesehen 
sind. 

7. Umlaufkarper nach einem der AnsprGche 1 bis 
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6. dadurch gekennzeichnet daB die Bremse aus einer 
vorzugsweisc kreisfdrmigen. zwischen dem Umlauf- 
kdrper (11) und dem Stator (18) langs verschieblich 
auf der Rotorwelle (14) aufgenommenen. den Stator 
(18) Qbergreifenden, in geldster Bremsstellung sich 
auf einer Schuiter (30) einer den Stator (18) 
tragenden. als FQhrungsbuchse fOr die Rotorwelle 
(14) ausgebildeten. auf der Grundplatte (19) befestig- 
ten Nabe (29) abstUtzenden Platte (46) aus 
magnettsch leitendem Material besteht. die auf ihrer 
der Unterseite des Umlaufkdrpers (II) zugewandten 
OberflSche zwei diametral gegenuberliegende vor- 
springende Rastnasen (55, 55') besitzt und unter 
Wirkung einer sie in Richtung auf die Unterseite des 
Umlaufkdrpers (II) beaufschlagenden Federkraft 
steht, und daB der Umlaufkarper (11) mit paarweise 
diametral gegenOberliegenden, in ihrer Zahl der 
Anzahl der auf dem Umlaufkdrper (11) angeordne- 
ten Symbole entsprechenden, radial gerichteten 
Rastschlitzen(56) versehen ist 

8. Umlaufkdrper nach Anspruch 6 und 7. dadurch 
gekennzeichnet. daB die Rastnasen (55, 55') je aus 
einem auf der OberflSche der Platte (46) aufliegen- 
den sich verjQngenden Zentrierkegel (55) bestehen. 
an den sich ein mittiger. zylindrischer, als Anschlag 
fiir die Rastschlitze (56) dienender Fortsatz (55') 
anschlieBt 

9. Umlaufkdrper nach Anspruch 7. dadurch 
gekennzeichnet. daB zwischen der Bremsplatte (46) 
und dem StatorkSfig (22, 23) eine schmale, wihrend 
der Umlaufzeit des Rotors mit Gleichstrom speisba- 
re, einen magnetischen KurzschluB mit der Brems- 
platte bildende Spule angeordnet ist 

10. Umlaufkdrper nach den AnsprOchen 7 bis 9. 
dadurch gekennzeichnet, daB an der Unterseite der 
Bremsplatte (46) zwei diametral gegenflberliegende, 
parallel zur Achse des Rotors (12) gerichtete. 
auBerhalb der Spule (36, 37) Iiegende Fuhrungsboh- 
rungen (52) des Kafigs (22, 23) vorhanden sind, und 
die den Stator (18) tragende Grundplatte (19) 
durchdringende Bolzen (47, 48) befestigt sind, und 
daB der von der Bremsplatte (46) abgewandte Teil 
der Bolzen (47, 48) als im Durchmesser verjungter 
Schaft (49) ausgebildet ist, auf dem eine mit ihren 
Enden sich am Kafigboden und an dem durch den 
Schaft gebildeten Bund (54) der Bolzen (47, 48) 
abstUtzende Druckfeder (51 ) angeordnet ist 

11. Umlaufkdrper nach den AnsprOchen 7 bis 10. 
dadurch gekennzeichnet, daB die Rastnasen (55, 55') 
in einer solchen Lage auf der Bremsplatte (46) 
angeordnet sind, daB bei in Ruhelage befindlichem 
Umlaufkdrper (11) je ein Polfinger (20 oder 21) des 
Stators (18) zwischen zwei entgegengesetzte Polari- 
taten aufweisenden Polen (16, 17) des Rotors (12) 
gehaltenist. 

12. Umlaufkdrper nach den AnsprOchen 1 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet daB die Abtastvorrichtun- 
gen (39) als Lichtsch ranker arbeiten und je aus 
einem auf der Grundplatte (19) befestigten. mit 
einem senkrechten, mittigen, zwei die Schttrze (38) 
beiderseitig flbergreifende Finger (43, 44) bildenden 
Schlit2 (40) versehenen Kdrper aus durchsichtigem 
Material bestehen.daB am Boden der Abtastvorrich- 
tung (39) in dem einen Finger (43) eine Leuchtdiode 
(41) und in dem anderen Finger (44) ein Fototransi- 
stor (42) angeordnet sind, und daB die im Bereich der 
Durchbrechungen (45) oder Ausnehmungen der 
SchQrze (38) liegenden Enden der Finger (43, 44) an 



28 24 863 



den AuBcnscilcn untcr 45° stehende, cin Prisma 
bildcndc Absehragungcn uufweisen. 

13. Umlaufkorper nach den Ansprflchcn I bis 6, 
dadurch gekennzeichnet. duQ bet Stillsctzung des 
Umlaufkdrpers (11) nach Abschalten des Statorfel- 
des durch das seine Umpohing durchfuhrende 
Schaliorgan zum Zwecke der Verkflrzung der 
Ausluufzeil des Umlaufkdrpers ein entgegengesetzt 
gertchtetes Statorfeld einschaltbar ist, das vor dem 
Zurruhekommen des Umlaufkdrpers (11) abschalt- 
bar ist. wobei die Pole (16, 17) des Rotors (12) 
gegcnOber den Polfingern (20, 21) des Stators (18) in 
eine miuige Stellung zwischen je zwei benachbanen 
Statorpolfingcrn (20, 21) magnetisch einrasten, und 
wobei die Zahl der Rotorpole (16, 17) der Anzahlder 
Raststellungen entsprfcht. 

14. Umlaufkorper nach Anspruch 12. dadurch 
gekennzeichnet. daB dem Staler ein Hilfselektro- 
magnct mit einem oder mehreren, auf die Magnet- 
pole des Rotors cinwirkenden Polfingern zugeord- 
net ist, der bzw. die zu den Polfingern des Stators in 
Umfangsriehtung derart versetzt ist bzw. sind, daB 
der Rotor nach seiner Stillsetzung durch ein 
gezieltes, kurzzeitiges Einschalten des Hilfselektro- 
magneten aus einer eventuellen labiten Zwischen- 
stellung zwischen den magnetischen Raststellungen 
indicsebewegbarist. 

15. Umlaufkorper nach den AnsprQchen 1 bis 14, 
dadurch gekennzeichnet. daB die Umpolung der 
Spule bzw. Spulen (36, 37) durch die von den 
Lichtschranken (39) erzeugten Informationen Ober 
eine geeignete Schaltvorrichtung gesteuert wird. 

16. Umlaufkdrper nach Anspruch 15. dadurch 
gekennzeichnet, daB der Spule bzw. den Spulen (36, 
37) bei jeder erzeugten Information und bei jeder 
anschlieBenden informationslosen Zwischen pause 
eine Umpolung erteilt wird. 

17. Umlaufkdrper nach Anspruch 15 und 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB die durch die Licht- 
schranken (39) erzeugten unterschiedlichen Infor- 
mationen einmal in an sich bekannter Weise der 
Steuervorrichtung und zum anderen einer zwischen 
Informationen und Zwischenpausen unterscheiden- 
den bistabilen Schaltvorrichtung (59) zufQhrbar sind. 
durch die abwechselnd zwei die Umpolungen der • 
Spule bzw. Spulen (36, 37) durchfuhrende Schaltor- 
gane. beispielsweise Schalttransistoren (60). erreg- 
bar sind. 
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Die Erfindung bezieht sich auf einen mit einem 
eigenen Elektromotor ausgestatteten, Ober Gewinn 
oder Verlust entscherdende Symbole tragenden Um- 
laufkdrper fur einen Gewinn in Aussicht stellende 
MOnzspielgenite mit einer konzentrisch zum Motorsta- 
tor angeordneten elektramagnetischen Bremse und 
einem den Umlaufkdrper tragenden Motorlaufer. 

Bei den heutigen, mit einer eiektronischen Steuervor- 
richtung. beispielsweise einem Mikroprozessor, ausge- 
statteten MQnzspielgeraten wird jeder Umlaufkdrper, 
von denen in der Regel drei vorgesehen sind, mit einem 
eigenen Elektromotor ausgestattet, urn den durch einen 
gemeinsamen Antrieb samtlicher Umlaufkdrper gege- 
benen baulichen Aufwand zu vermmdern und die 
Betriebssicherheit zu erhdhen. Die fQr jeden Umlauf- 
kdrper erforderliche Bremsvorrichtung wird in den 
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Umlaufkdrper inkorporiert. urn das Einbauvolumen 
gcring zu halten. Es ist ein derartiger Umlaufkdrper 
bekannt (DE-OS 1162116). der als Antrieb einen 
Wechselstrommotor besitzt, dessen Rotor den Umlauf- 
kdrper tragt. Der Rotor besitzt zwei, konzentrisch 
ineinanderliegende Spulen, ngmlich eine duBere Wech- 
selstromspule und eine innere Gleichstromspule. Zum 
Zwecke der Abbremsung wird der Wechselstrom von 
der Wechselstromspule Ober einen Gleichrichter auf die 
Gleichstromspule geschaltet. Abgesehen von dem durch 
die beiden Spulen bedingten Volumen des Umlaufkdr- 
pers 1st dieser fQr die Verwendung bei einem durch 
einen Mikroprozessor gesteuerten MOnzspielgerat, 
wenn Qberhaupt nur wenig geeignet, da der Takt des 
Wechselstrommotors durch die Wechselstromfrequenz 
bestimmt wird, die durch einen Mikroprozessor nicht 
beeinfluflbar ist. Der Mikroprozessor ermittelt durch 
den ihm zugeordneten Zufallsgenerator wahrend der 
Laufzeit des Umlaufkdrpers das fQr Gewinn oder 
Verlust maBgebende Symbol for jeden Umlaufkdrper 
und errechnet aus der auf diese Weise ermittelten 
Symbolkombination den gegebenenfalls erzielten Ge- 
winn und steuert seine Auszahlung. Hierbei ist for eine 
einwandfreie Betriebsweise unbedingte Voraussetzung, 
daB die jeweilige. von dem Zufallsgenerator ermittelte 
Gewinnkombination in dem am Germ vorhandenen 
Sichtfeld erscheinL Dies ist jedoch bei Verwendung 
eines Wechselstrommotors nicht gewfihrleistet, da der 
Mikroprozessor keinen Ein flu B auf den Takt des Motors 
i hat, so daB bei Abbremsung des Motors im Sichtfeld des 
Ger&es eine Symbolkombination ersch einen kann. die 
nicht mit der vom Zufallsgenerator ermittelten, Qber 
Gewinn oder Verlust entscheidenden Symbolkombina- 
tion DbereinstimmL 

Demgegenuber liegt der Erfindung die Aufgabe 
zugrundeden bekannten Umlaufkdrper so auszubilden. 
daB er bei kostengunstigem, raumsparenden und 
weitgehend verschleiBfreien Aufbau einen einwandfrei- 
en Betrieb gewahrletstet, bei dem sichergestelit ist, daB 
bei einer im Sichtfeld des GerStes erscheinenden 
Gewinnkombination mit absoluter Zuverlfissigkeit auch 
die Auszahlung des dieser zugeordneten Gewinnes 
durch die Steuervorrichtung, beispielsweise einen 
Mikroprozessor, erfolgt 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemSB dadurch geldst. 
daB der Elektromotor als mit seinera mit permanem- 
magnetischen Polen ausgestatteten Rotor den Stator 
umgreifender Gleichstrommotor ausgebildet ist, daB die 
Bremse durch Ausschaltung des Statonnagnetfekles in 
die Bremsstellung schaltbar ist daB der Rotor auf seiner 
luBeren Umfangsflache eine zu ihr im Abstand liegende, 
parallele SchQrze trflgt. die mehrere, einzelnen Symbo- 
len zugeordnete Markierungen, beispielsweise Durch- 
brechungen oder Ausnehmungen, aufweist, daB mehre- 
re die Markierungen der SchOrze des umlaufenden 
Rotors abtastende. entsprechend der durch die Zahl der 
Symbole gegebenen Teilungdes vom Rotor getragenen 
Umlaufkdrpers feststehend auf einer den Rotor 
aufnehmenden Grundplatte angeordnete Vorrichtun- 
gen vorgesehen sind, wobei die Zahl und die Anordnung 
der Durchbrechungen und der Abtestvorrichtungen 
derart bemessen ist, daB die Abtastvorrichtungen fQr 
jedes Symbol bei seinem Passieren der Gewinnsteliung 
wahrend jedes Umlaufes des Rotors eine gegenQber den 
anderen Symbolen unterschiedliche Information erzeu- 
gen, und daB eine die Information aufnehmende, die 
beim Stillstand des Rotors erzeugte Information for die 
Gewinnermittlung auswertende Steuervorrichtung vor- 
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gesehen isl. 

Wcilcrc Ausgestaltungen ergebcn sich aus den 
UnteransprCchen. 

Bei dem von einer von auBen aufgegebenen Frequenz 
unabhangigen Gleichstrommotor a Is Antrieb des 
Umlaufkdrpers besteht die Mdgtichkeit, die Kommatie- 
rung, d h. den Takt des Motors, von dem Umlaufkdrper 
abhingig zu machen und seine Taktfolge durch den 
Umlaufkdrper zu steuern. Dies geschieht durch die dem 
Rotor des Gleichstrommotors zugeordneten feststeben- 
den Abtastelemente, die in dem Rotor angeordnete 
Durchbrechungen oder Ausnehmungen bei Drehung 
des Rotors abtasten und fur jedcs auf dem Umlaufkdr- 
per angeordnete Symbol eine unterschiedliche Informa- 
tion erzeugen, wobei die Informationen fiber eine 
geeignete Schaltungsanordnung den Takt des Motors in 
absolutem Gleichlauf mit dem Umlaufkdrper steuern. 
Gleichzeitig werden diese Informationen dem Mikro- 
prozessor zugefuhrt, so daQ dieser zu jedem Zeitpunkt 
wahrend des Laufes des Umlaufkdrpers beim Passieren 
der Symbole durch die Gewinnstellung die jedem 
Symbol zugeordnete Information erhait und auf diese 
Weise durch Vergleich mit dem in ihn eingegebenen 
Gewinnprogramm feststellen kann, ob das bei der in 
Abhangigkeil von dem Zufalisgenerator erfolgenden 
Stillsetzung eines Umlaufkdrpers in der Gewinnstellung 
sichtbar erscheinende Symbol mit dem entsprechenden 
Symbol einer in den Mikroprozessor einprogrammter- 
ten Gewinnkombination ubereinstimmt, so daQ dann. 
wenn die sichtbaren Symbole alter stillgesetzten 
Umlaufkdrper eine Gewinnkombination zeigen, stets 
die Auszahlung des der sichtbaren Gewinnkombination 
entsprechenden Gewinnes durch den Mikroprozessor 
gewahrleistet 1st. 

Die Anordnung und die Anzahl der Lichtschranken 
und der Durchbrechungen des Rotors sind selbstvcr- 
standlich abhangig von der Zahl der auf dem 
Umlaufkdrper vorgesehenen Symbole. Bei einem mit 
zehn Symbolen ausgestatteten Umlaufkdrper genQgen 
vier Lichtschranken und funf Durchbrechungen des 
Rotors, urn fOr jedes Symbol eine unterschiedliche 
Information zu erhalten. Dies geschieht beispicls weise 
auf folgende Weise. Beim Durchlauf des Symbols 1 gibt 
die Lichtschranke 1 eine Information, bei dem Symbol 2 
die Lichtschranke 2, bei dem Symbol 3 die Lichtschran- 
ke 3. bei dem Symbol 4 die Lichtschranken 1 und 4. bei 
dem Symbol. 5 die Lichtschranken 1 und 2, bei dem 
Symbol 6 die Lichtschranken 1, 2, 3, bei dem Symbol 7 
die Lichtschranken 1 bis 4, bei dem Symbol 8 die 
Lichtschranken 2, 3, 4. bei dem Symbol 9 die 
Lichtschranken 3 und 4 und bei dem Symbol 10 die 
Lichtschranke 4. Auf diese Weise werden wahrend des 
Umlaufes des Umlauf kdrpers sowohl der der Steuerung 
des Motorlaktes dienenden Schaltanordnung, als auch 
dem Mikroprozessor fortlaufend diese voneinander 
verschiedenen Information eingegeben, so daQ der 
Mikroprozessor jederzeit feststellt, welches Symbol die 
Gewinnstellung passtert, und wenn das vom Zufalis- 
generator ermitte! te Symbol mit dem die Gewinnstel- 
lung passierenden Symbol Gbereinstimmt, erfolgt die 
Ausschaltung des Gleichstrommotors, wobei das vom 
Zufalisgenerator ermittelte Symbol auf dem Umlaufkdr- 
per ebenfalls in der sichtbaren Gewinnstellung er- 
scheint. FQr die Kommutierung des Gleichstrommotors, 
d. h. die taktwcisc Umpolung seiner Wicklung, werden 
einmal die durch die Lichtschranken gegebenen 
Informationen und zum anderen die zwischen je zwei 
Informationen bestehenden Ruhepausen ausgenutzt 



derart daQ in der Schaltungsanordnung Icdigiich 
zwischen Informationen und informationslosen Pauscn 
unlerschteden wird. wobei jede Information unabhangig 
von ihrer Beschaffenheit und jede Ruhepause eine 
7 Umpolung des Motors bewirkL Dies kann auf einfache 
Weise durch abwechselnd angesteuerte SchaUlransisto- 
ren geschehen. 

Die durch Abtastung des Rotors erziellen umer- 
schiedlichen Informationen kdnnen auch auf andere 

to Weise als durch lichtschranken bewirkt werden. 
beispielsweise auf induktive Weise, auf kapaztive Weise. 

Als Bremse kann eine entsprechend dem kennzeich- 
nenden Teil des Anspruches 6 angeordnete Scheibe aus 
magnetisch teitendem Material dienen, die wahrend des 

n Umlaufes durch den Stator des Motors auQer Eingriff 
mit dem Umlaufkdrper gehalten ist. wobei ein den 
Anzug der Bremsscheibe vergleichmaOigender Kurz- 
schluDring vorgesehen sein kann. Es kann aber auch auf 
die Bremsscheibe verzichtet werden unter Ausnutzung 

jo der Tatsache. daQ nach Abschaltung des Statorf eldes die 
Permanentmagneten des Rotors magnetisch zwischen 
je zwei benachbarten Polfingern des Stators einrasten. 
Hierbei muB natQrlich die Zahl der Raststellungen der 
Zahl der auf dem Umlaufkdrper vorhandenen Symbole 

r> entsprechen. Hierbei ist es vorteilhaft, nach Abschaltung 
des Statorfeldes zur VerkQrzung der Auslaufzeit des 
Umlaufkdrpers ein entgegengesetzt gerichtetes Stator- 
feld zu erzeugen, das vor dem Zurruhekommen des 
Umlaufkdrpers abgeschaltet wird. Hierdurch wird 

jo erreicht, daQ der Umlaufkdrper in einer zufailigen. 
durch den Zufalisgenerator bestimmten Stellungstillge- 
setztwird. 

Die Zeichnungen zeigen eine beispielsweise Ausftih- 
rungsform der Erfindung, und es bedeutet 
r» Fig. 1 Darstellung des Aufbaues des Umlaufkdrpers 
mit seinem Antrieb und seinen Abtastvorrichtungen: 

Fig. 2 perspektivische Darstellung des Umlaufkdr- 
pers mit dem an ihm angeordneten Rotor gemaB Fi g. 1 
von unten gesehen; 
4ti F i g. 3 Darstellung gemaQ F i g. 2 in Aufsicht; 

Fig. 4 perspektivisches Darstellung des Motorsta- 
tors; 

Fig. 5 Darstellung der der Kommutierung des 
Motors dienenden Schaltvorrichtung. 

41 Die F i g. 1 zeigt den Aufbau 10 mit dem Umlaufkdr- 
per 11 mit seiner zylindrischen Umfangsflache 13. Im 
Inneren des Umlaufkdrpers tl ist der zylindrische, 
koaxial zur Umfangsfiache 13 liegende Rotor 12 
befestigt, der drehbar auf einer mittigen, auf einer 

% feststehenden Grundplatte 19 befestigten Welle 14 
aufgenommen ist. An der Innenseite IS des Rotors 12 
sind Permanentmagnete 16, 17 wechselnder Polaritit 
befestigt, wie Fig. 2 zeigt 
Der Stator 18 besteht, wie Fig. I und 4 zeigen, aus 

53 zwei tassenartigen Kdrpern 22, 23, die den Statorklfig 
bilden. Die Kdrper 22, 23 besitzen je einen ringfdrmigen 
Boden 24, 25, an dessen Umfang senkrecht abgebogene 
Polfinger 20, 21 angeordnet sind. Die Potfinger 20, 21 
greifen unter Ausbildung gleicher Abstande ineinander. 

60 Der Stator 18 ist koaxial in dem Rotor 12 angeordnet. 
Die beiden Kdrper 22, 23 bestehen aus magnetisch 
leitendem Material und sind auf der Bodenplatte 19 
befestigt mittels einer die Rotorwelle 14 in ihrem 
unteren Bereich umgreifenden Nabe 29. 

65 Die Nabe 29 trfigt auf ihrem zylindrischen Umfang 
den Spulenhalter 26, der einen oberen Ringflansch 27 
und einen Ringflansch 28 besitzt, zwischen denen ein 
mittlerer Ringflansch 35 vorgesehen ist. Zwischen den 
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Ringflanschen 27 und 35 ist die Spule 37 und zwischen 
den Ringflanschen 35 und 28 ist die Spule 36 angeordnet 
Die beiden Spulen 37, 36 sind gegensinnig zueinander 
gewickelt und werden zur Betatigung des Stators 12 und 
damit das UmlaufkOrpers 11 taktweise an die Gleich- 
spannung gelegt, wie spater dargestell t wird 

Der Rotor 12 besitzt eine mittig im Umlaufkdrper 11 
befesligte HGtse 33, die den oberen Bereich der 
Rotorwelle 14 unter teilweisem Eingriff in eine in der 
Nabe 29 vorgesehene zylindrische Ausnehmung um- 
greift Der Umlaufktirper 11 ist auf der Rotorwelle 14 
mitteis einer Scheibe 34 festgelegt 

Der Rotor 12 tragt auf seine auQeren Umfangsflache 
eine im Abstand parallel zu ihm liegende, abwSrts 
gerichtete SchQrze 38, die mit vier Durchbrechungen 45 
ausgestattet ist Auf der Bodenplatte 19 sind vier als 
Uchtschranken ausgebiklete Abtastvorrichtungen 39 
befestigt, die einen Schlitz 40 bilden, in den die SchQrze 
38 mit ihren Durchbrechungen 45 eingreift Die 
Abtaslvorrichtung 39 bildet zwei durch den Schlitz 40 
voneinander getrennte Finger 43, 44 und im Boden des 
Rngers 43 ist eine Leuchtdiode 41, und im Boden des 
Fingers 44 ist ein Fototransistor angeordnet Die 
AuBenseiten der Finger 43, 44 sind mit im Bereich der 
Ausnehmung 45 liegenden Abschragungen unter 45° 
ausgestattet, so daB der Fototransistor 42 des Fingers 41 
Qbcr die Abschragungen der Finger 43, 44 einen Impuls 
durch die Leuchtdiode 41 erhalt, wenn sich die 
Abtastvorrichtung 39 in Deckung mit der Ausnehmung 
45 beflndet Auf der Umfangsfiache 13 des Umlaufkflr- 
pers 11 sind zehn unterschiedliche Symbole in 
glcichmafligen AbstSnden angeordnet, und es sind zur 
Abtastung dieser zehn Symbole vier Abtastvorrichtun- 
gen 39 und ebenfalls vier Durchbrechungen 45 
vorgeschen. die derart angeordnet sind, daB bei einem 
Umlauf des Umtaufkarpers 11 durch die Abtastvorrich- 
tung 39 und die Durchbrechungen 45 den Fototransisto- 
ren 42 zehn Informationen erteilt werden, die 
voneinander verschieden sind, so daB jedem Umlaufkor- 
per eine bestimmte Information zugeordnet ist. Diese 
Informationen werden wahrend der Drehung des 
Umlauf keepers 11 durch die Fototransistoren 42 in 
einen nicht dargestellten an sich bekannten Mikropro- 
zessor gegeben, wo sie zur Gewinnermittlung und zur 
Auszahlung des Gewinnes ausgewertet werden. 

Zwischen der Umerseite des Umlauf kdrpers 11 und 
der Oberseite des Stators 18 ist eine Bremsplatte 46 
angeordnet, die an ihrer Unterseite zwei diametral 
gegentiberliegende Bolzen 47, 48 tragt die in auBerhalb 
der Spule 36, 37 liegenden FQhrungsbohrungen 52, die 
den Kafig des Stators bildenden Korper 22, 23 und die 
Grundplatte 19 durchdringen. Die Bolzen 47, 48 bilden 
in ihrem unteren Bereich je einen Schaft 49 verringerten 
Durchmessers. Auf dem Schaft 49 ist eine Druckfeder 51 
aufgenommen, die sich mit ihrem einen Ende an dem 
unteren Boden des StatorkaTigs und mit ihrem anderen 
Ende an einem durch den Schaft 49 gebildeten Bund 54 
abstQtzt !m unteren Ende 31 der Nabe 29 ist ein aus 
Kupfer bestehender KurzschluBring 32 angeordnet Die 
Bolzen 47, 48 sind mit ihrem oberen Ende 50 mit der 
Bremsplatte 46 verbunden, so daB diese unter Wirkung 
der Druckfedern 51 hdhenverstellbar auf der HQlse 33 
aufgenommen ist. Wenn die Spulen 36, 37 des Stators 



mit Gleichstrom gespeist werden, wind die Bremsplatte 
46 gegen die Wirkung der Druckfedern 51 von dem 
Stator 18 angezogen und legt sich hierbei auf eine 
Schulter 30 der Nabe 29 auf. Auf ihrer Oberseite trfigt 
s die Bremsplatte zwei diametral angeordnete kegelfftr- 
mig sich verjflngende Rastnasen 55, die mit mittigen 
zylindrischen Fortsfitzen 55' versehen sind. Der 
Umlaufkdrper 11 besitzt zwei diametral einander 
gegentiberliegende Rastschlitze 56 fOr die Rastnasen 55, 

i o 55'. Wenn zum Zwecke der Stillsetzung des UmlaufkOr- 
pers 11 die Spulen 36, 37 ausgeschaltet werden, und 
damit das magnetrsche Feld des Stators aufgehoben 
wird, bewegt sich die Bremsplatte 46 unter Wirkung der 
Druckfedern 51 in den FQhrungsbohrungen 52 nach 

ts oben und ihre Rastnasen 55, 55' rasten in zwei diametral 
gegentiberliegende Rastschlitze ein. Selbstverstandlich 
ist jedem Symbol des Umiaufkorpers 1 1 ein Rastschlitz 
56 zugeordnet Beim Einrasten treten die Rastschlitze 56 
zunachst mit den als Anschlag dienenden zylindrischen 

20 Fortsatzen 55' in Eingriff, und durch die Rastnasen 55 
erfolgt eine anschlie&ende Zentrierung des Umiaufkor- 
pers 11 zu den Rastnasen 55, wobei eines der Symbole 
des Umlaufkdrpers 11 in dem Sichtfeld des Gerfites 
erscheint Beim erneuten Einschalten des Statorfeldes 

25 durch die Spulen 36, 37 wird die Bremsplatte 46 von dem 
Statorfeld nach unten in die in Fi g. 1 gezeigte SteUung 
angezogen, so daB der Umlaufkdrper 1 1 fiber den Rotor 
12 wieder in Drehung versetzt wird. In der Ruhestellung 
des UmlaufkOrpers 11 nehmen die Dauermagnetpole 

30 16, 17 des Rotors 12 eine solche SteUung gegenOber den 
Polfingern 20, 21 des Stators 18 ein, daB beim LOsen der 
Bremsplatte 46 von dem Umlaufkorper 11 und beim 
gleichzeitigen Einschalten des Statormagnetfeldes ein 
Anlaufen des Rotors sichergestellt ist und da die 

as Durchbrechungen 45 der Schflrze 38 gegenOber den 
Lichtschranken vorbestimmte Stellungen haben, ist 
durch die nicht dargestellte Steuervorrichtung, bei- 
spielsweise durch den Mikroprozessor, die fOr ein 
Anlaufen des Rotors 12 in der gewtinschten Richtung 

40 erforderliche Polung des Statormagnetfeldes sicherge- 
stellt. 

Die Fig. 5 zeigt ein Schaltorgan zur Umpolung der 
Spulen 36, 37, des Stators 18 in Abh&ngigkeit von den 
durch die Lichtschranken bei Drehung des Umlaufkor- 

45 pers 11 erzeugten informationen. Die vier Fototranst- 
storen 42 der Abtastvorrichtungen 39 sind mit dem 
Buchstaben A bis Dbezeichnet Die Fototransistoren 42 
geben ihre Informationen auf eine Triggerschaltung 57, 
und diese Informationen werden einmal flber die 

50 Leitungen 61 in die Steuervorrichtung, beispielsweise in 
den Mikroprozessor, und zum anderen auf ein 
NOR-Gatter 58 gegeben. Das Ausgangssignal des 
Gatters 58 wird fiber eine bistabile Schaltung 59 
wechselweise einem von zwei Schalttransistoren zuge- 

55 fflhrt wodurch die Spulen 36, 37 des Stators 18 
wechselweise an Spannung gelegt werden im Gleichtakt 
mit der Drehung des UmlaufkOrpers 11. Da durch die 
Leitungen 61 die gleichen Informationen auf den 
Mikroprozessor gegeben werdea kann dieser die 

M Spulen 36, 37 dann ausschalten, wenn das durch den 
Zufallsgenerator bestimmte Symbol auf dem Umlauf- 
kfirper in die sichtbare Gewinns tdlung eintritt 
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i Notice: This translation Is produced by an automated process; It is Intended only to make the technical content of the original document j 
! suffldently dear in the target language. This service is not a replacement for professional translation services. The esp@cenet® Terms and , 
| Conditions of use are also applicable to the use of the translation tool and the results derived th ^™ m ; I 

The invention refers to a mOnzbetatlgtes, a profit In 

Prospect playing equipment placing with at least a play characteristic carrier propelable implemented as rotatable disk or roller by an 
electric motor, on which symbols are laid on and can according to their end position In a recognizing range of profits be given. 

Such playing equipments are well-known in the most diverse execution forms. With such an well-known execution form three play 
characteristic carriers on a wave propelable of an electric motor are arranged. Since the play characteristic carriers are to be stopped at 
different times, while the wave must keep turning Itself, the individual rotating bodies are connected by a slip clutch with the wave n each 
case, so that they can be stopped through Into them breaking In brake magnets despite turning wave at different times. This <RTI ID=5.1> 
play characteristic slow-acting RA n< /RTI> floated Is In as much unfavorable as on the one hand by the jerky deceleration vibrations In the 
entire pbylng equipment arise, which destroy to lamps used to the upper border of their luminosity, and on the other hand a relatively 
large fflttig space Is needed, with the pushed building method of the playing equipment only heavily to make available Is. 
In orderto eliminate the aforementioned disadvantages, 162, 116 a play characteristic carrier IS already well-known for playing equipments 
from the German patent specification 1, which Is equipped with an electromagnetic Bremsvorrlchtung by an electric motor propelable and. 
That as external runner engine trained electric motor and the brake Is concentrically Into one another arranged preferably, wnereoy tne 
runner of the electric motor carries or forms the play characteristic carrier. 

The stater of the alternating -current motor carries a direct current coll for the excitation of pole pieces, which cooperate for formation of 
me Urate with appropriate pole pieces at the body of revolution. Here the alternating current coll of the electric motor and the direct 
current coll of the brake are over a change over switch because of a same power source. In practice It showed up however with a such play 
characteristic carrier drive the fact that the play characteristic carrier does not stop directly for the purpose of the deceleration when setting 
on direct current In the straight taken position but only after going through further positions to the stop comes, which for the colncwence- 
dependent controlling of the Stlllsetzung of the play characteristic carrier Is extremely problematic. Beyond that such a drive requires two 
colls, which affect negatively from the costs the production of the drive. 

The Invention Is the basis the task to create with a playing equipment of the kind Initially-mentioned constructionally as simple a drive for 
the play characteristic carrier as possible with at the same time direct deceleration possibility In the straight taken position. 
This task is solved according to Invention by the fact that the electric motor Is designed as starting synchronous motor for a certain ' 
direction of rotation, whose number of pairs of poles corresponds to the number of symbols on the play characteristic carrier, ana mat cne 
synchronous motor Is put onable for deceleration over a change over switch at direct current. 

By the use of the synchronous motor both soft starting and a soft deceleration of the play characteristic carrier are given, whereby 
nevertheless a directly positioned deceleration Is ensured, I.e. when switching on on the synchronous motor runs at and when switching off 
b located Immediately It In a symbol field of the play characteristic carrier thereby can Immediately the coincldence-dependently steered 
StiKsetang of the play characteristic carrier easily Into the grasp be gotten. Furthermore the drive according to invention requires not the 
application of a separate engine and a separate brake, which possess a special coll ever for itself, separates one gets along now with the 
only eo9 of the synchronous motor. 
A top In farther arrangement of the invention the synchronous motor for the Selbstanlauf than double system Is trained with approach 
condenser, provided with a return barrier or an Inductive auxiliary phase. 

With strong synchronous motors the moment of Inertia of the rotor Is alone already so large that only a very small moment of m ertla of the 
load can become certified. That is however straight unfavorable with efficient synchronous motors extremely. In order to eitainate this 



disadvantage, Is already from the Volvo manual <RTI ID=8.1> ?englnes< /RTI> <RTI ID»8.2> I977tut,< /^November 1976, pages 
33 and the companies Volvo division of elements Philips GmbH, book pool of broadcasting corporations road 19, 2000 Hamburg l, a 




the load - by resonance on swinging In torsional vibrations, those In the case of a certain size of <the RTI ID-8.4> J^**** 
re!lentt</RTI> the rotor make possible. Such a construction Is however in as much technically unfavorable as the flexible clutch between 
motor shaft and stator is Intended. For the abolition of this disadvantage a flexible clutch Is Intended In further training of the Invention 
between the synchronous motor and the play characteristic carrier. This flexible dutch gives opportunity to the small s ^ ton ^l^°^l 
substitute within a half wave of the mains voltage (alternating voltage) Into the synchronous number of revolutions end to carry afterwards 
the large mass forward of the play characteristic carrier. 

In further <RTI ID»9.1> Ausges; talng< /RTI> <the RTI ID=9.2> lnventlon< /RTI> the flexible dutch consists those of a staff 
Earring, by a drilling in the wave of the synchronous motor <RTI ID-9.3> jed< /RTI> and at their free ^^'^^ 
flange im 10=9.4 for /RTI, <stored onx the wave> the mirror-Image characteristic carrier such RTI 10=9.5 <eRrtMh* J™>* 
<conneaed> Clutch <RTI ID=9.6> leaves< /RTI> Itself <RTI ID«9.7> v-erhaitnis< /RTI> <RTI ID»9.8> moderately< /RT1> simply and 
RTI <ID*9.9 manufacture> eat only< /RTI> <RTI ID-9.10> schnellK /RT1> Install. 

With <aRTl !D=9.U> alternative executlon< /RTI> the playing equipment after <the RTi ID=9. 12> lnventlon< /RTI> ^^We cl^ch 
cnnslstsJRTI of <two RTI> I0*9.13< opposltely> arranged <RTI ID»9.14> tension sprlngs,< /RTI> their end firmly In each case at <tne 
RTI ID*9.15> a Spielmerkrnal< /RTI> carrier and their other end firmly are In each case at the wave of the synchronous motor 
appropaate. 

After a father training form of the playing equipment after the Invention the flexible clutch consists parallel to each other of two facing and 



http://vvw^^ 5/30/2007 



European Patent Office Page 2 of 2 

running compression springs, whose end draws in each case Into a mounting plate to on the wave of the ^"<*™ous motor stared holding 
disk for SVplay characteristic carrier and their other end Into an arm one in each case Is firmly on the wave of sitting flange used. 
The playing equipment after the Invention becomes In the following description on the basis several <RTI I0=9.16> AusfOhningsbe 
lsplele</RTI> more near describes, which are represented In the design. It shows: wlth execution 

Fig. 1 a front view of a play characteristic carrier with a drive by a synchronous motor for a play turns out In accordance with one execution 
with play of the Invention, Fig 2 a plan view of the play characteristic carrier after 
Fig. l, Fig. 3 a side view of the play characteristic carrier after 

p^cSSc*^^^ ■«*< *TI> F*. 4 a back opinio, of the play ^ar^ carrier after 

Fig; 3, Fig. S an alternative execution of the flexible clutch between synchronous motor and <RTI 1D=10.2> FR more 
lelmerkmaltrafler,< /RTI> Fig. 6 a back opinion of the play characteristic carrier after 

Stch ffi^re^^^ «g. 8 a back opln.on of the p!ay characteristic carrier after 

Fig. 7, 

Fig. 9 another alternative execution of the flexible 

dutch between synchronous motor and play-notice times carriers and 

Fig, 10 a back opinion of the play characteristic carrier after 

Fig 9 

Inside a playing equipment not represented more near the synchronous motor rti <ID-il.l is >l< /RTI> by means of screws fastens 2 
to a retaining plate 3. 

The wave 4 passing through by the retaining plate 3 carries connected attachment disk S firmly at Its free end one WKhft, at |WhJdjbr 
meansof screws 6 the disk-shaped trained play characteristic carrier 7 Is appropriate. On the front 8 of the play characterise carrier 7 are 
SST 9 rwesented a? numbers, accortlng to whose end position within a not represented recognizing range profite can be 
Sen ^"prlate dumber of pairs of p*es 10 Is assigned to the number of these symbols 9 as double , system wl» apprw* condenser 
to the Seltebnlauf trained synchronous motor X. The Polpaate 10 Des concentrlcaKy around A^V »e retorl RTI 10-11.2 11 connected 
with <thewave> 4. </RTI> In the annular space between the housing 12 and the Polpaaten 10 Is the engine coll 13. 
The engine coll 13 is put enable over a not represented change over switch either at alternating current or on direct _current. If the engine 
cou mSslgalnst alternating current, then thereby the rotor becomes 11 and thus the playi character^ stJc • ^ ^LTSd the olav 
Afterwards* t£e change over switch Is operated, so that the engine coll 13 rests against direct current, then the rotor tl and thus the play 
ShSmc rarrte? 7 'are directly and noiseless stopped, i.e. the symbols 9 stop Immediately In the straight taken position. 

Any vibrations do not arise with this deceleration procedure. 

araund th, dvnamic toraue tor the Anwurf play-notlee <RTI id=12.1> times slow-acting R-S< /RTI> and sonach the synchronous motor to 
K as^nas^S a AexTbte Suteh li Is Intended 7 between the play characteristic carrier 7 and the W**"™"^^ the 
Fto thto ttrtble chrtch consbS 3 and 4 of a staff feather/spring 15, which Is connected by a drilling 16 In the wave 4 of *e W-iehrenous 
motoVT W and « ts Iree ends with loose carrying flange 17 for the play characteristic carrier? stored ^ h ^»nt of^suSt frS 
18 of the staff feather/spring IS IS 17 recesses 19 segmentfdrmlge In the carrying flange go ^^J^^^^JI^S^^ 
of movement of the staff feather/spring. The play characteristic carrier 7 Is fastened by means of the screws 20 to the carrying flange 17. 

with <theRTl ID- 12 2> AusfOrhungsbelspIeK /RTI> after the Fig. the flexible clutch 14 of two oppositely arranged tension springs 1 21 
canslstsS and 6 whose end Is i in each case at the wave 4 of the synchronous motor 1 appropriate firmly. For this tte play characterise 
™ r^XnJy ££m wfth loose retaining plate 22 stored on the wave 4, -^SfflSl SSsK means of 
connecting piece 23 carries a rivet 24, to which an end of the tension springs 21 Is fastened. The retaining plate 22 is aracneo oy means o 
the screws 22 at the play characteristic carrier 7. 

Over the fence 26 of the retaining plate 22 the ring collar 27 seizes one firmly with the wave 4 of the synchronous motor of Jwnected 
ftanoe28 The ring collar £ wrrtes two facing connecting pieces 29. which serve 21 for the attachment of the ends on Hie InsWe of the 
teXi ^s^ngVat'.^xterior in order to limit with the approad, of the synchronous motor i£"£^g£SB^«T^ 
springs 2t the ring collar 27 exhibits a recess 30, In which with appropriate play a nose 31 of the retaining plate 22 Intervenes. 
Another execution form of the flexible clutch 14 Is !n the Fig. 7 and 8 represented. In this case the "exiWe clutch consists 14 of two rfaclj* 

S disk 34 wlm fheholdlng disk 34 are connected by screws 39 the play characteristic carrier 7. 

wav^tf connected flange 44. The flange 44 exhibits a ring collar 4S, to Its exterior the arms 43 te attached. The ring collar ^^izes 
^emo^nTo^^ ^ng flange< /RTI> 46 of the holding disk 42. With the holding disk 42 the play characteristic 

carrier 7 connected by the screws 47 b. 

With all types of the flexible dutch 14 the synchronous motor 1 has to overcome the small dynamic torque of the dutch with the approach 
Art ; onlyVwhereby the synchronous motor kielnaisgefOhrt <relatlvely RTI> ID-14.2< /RTI> will can. 
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